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Panstwowa Wyizsza Szkola Zawodowa
im. Jana Amosa Komenskiego
w Lesznie

Uchwala nrM 12021
Senatu Panstwowej Wyiszej Szkoly Zawodowej
im. Jana Amosa Komenskiego w Lesznie
z dnia 30 sierpnia 2021 r.

w sprawie przyjecia programu studiéw na  Kierunku: Mechatronika, studia
stacjonarne pierwszego stopnia o profilu praktycznym, obowigzujacy od roku
akademickiego 2021/2022

Senat Panstwowej Wyzszej Szkoly Zawodowej im. Jana Amosa Komenskiego w Lesznie

na podstawie art. 28 ust. 1 pkt 11 i ust. 2 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce ( tekst jedn. Dz. U. z 2021 r., poz. 478 z poézn. zm.)
oraz § 16 pkt 11 Statutu Uczelni uchwala, co nastepuje :

§ 1

Wprowadza si¢ w Panstwowe] Wyzszej Szkole Zawodowej im. Jana Amosa Komefskiego
w Lesznie program studiow dla kierunku: Mechatronika, studia stacjonarne pierwszego
stopnia o profilu praktyeznym, obowigzujacy od roku akademickiego 2021/2022 —
zgodnie z treécig zalacznika do niniejszej uchwaty.

§2
Wykonanie niniejszej uchwaly powierza si¢ Rektorowi.

§3

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjecia.

Przewodniczgcy Senatu
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1 |Jezyk angielski / konwersacje w jezyku specjalistycznym IPOMR-1-JA N{TIN|T 90 0|80 0|0 50 5 1 201 2 [ZO 30 20| 2 |ZO0 30 0] 1120
2 |Wychowanie fizyczne PWSZ-1-WF N[N|N|N 60 0|80 0|0 0 0 30 Z 30 Z
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11 |Matematyka2 IPOMR-1-MAT2 N{N|NIN 15 156 0 0 0 10 1 15 10]11]E
12 [Matematyka3 IPOMR-1-MAT3 NIN|N|N 15 19 0 0 0 10 1 15 1011 | E
13 |Matematyka praktyczna w mechatronice 1 IPOMR-1-MATP1 NIN|N|T| 45 0| 45| 0| 0] 3] 3]23 45 35)] 3|20
14 |Matematyka praktyczna w mechatronice 2 IPOMR-1-MATP2 NIN|N|T 45 0| 45| 0 0 35 3 3 45 35| 3120
15 |Matematyka praktyczna w mechatronice 3 IPOMR-1-MATP3 N[N|N|T| 45 0|45 0] 0 35 3|3 45 35| 3 |Z0
16 |Fizyka IPOMR-1-FIZ NIN[N|T 80 30|15 (15| 0 40 & 2120 15 251 3 |ZO| 10 15 15| 2 [NE
17 | Informatyka w mechatronice IPOMR-1-IM NIN|IN|T 45 15| 0 | 30| 0 35 3 2 15 30 35| 3 |20
18 | Geometria i grafika inzynierska IPOMR-1-GIGI N[N|N|T| 45 15|13 | 0| 0 35 3|12 1(15]|30 3B|3|E
19 |Komputerowe wspomaganie projektowania KWP IPOMR-1-KWP N[N[N|T 80 0|30 )30 0] 40 41 3 30 | 30 401 4| E
20 |Podstawy programowania IPOMR-1-PPROG N[N|N|T| 60 30| 0|30 0| 5 4| 2 30 30 50| 4|20
21 |Mechanika 1 IPOMR-1-MECH1 NIN|N|T 45 151 30| O 0 35 3 2 |15 30 35| 3 |ZO
22 |Mechanika 2 IPOMR-1-MECH2 N[N[NIT 30 15165 0 0 20 2 1 15| 15 2012 | E
23 |Teoria obwodow 1 IPOMR-1-TOB1 NIN|N|T] 30 15| 16| 0| 0| 20 2 11 15| 15 20| 2 |20
24| Teoria obwoddw 2 IPOMR-1-TOB2 NIN|N|T 30 15 0 |15 0 | 20 2 1 15 15 201 2 | E
25| Technologia informacyjna IPOMR-1-TINF NIN|N|T 30 151 0 15| 0 20 2 1115 15 201 2 |20
26 | Przetworniki elektro-mechaniczne IPOMR-1-PELM NIN|N|T 60 15| 0 |45 O 50 4 3 15 45 50| 4 [Z0
27 | Systemy mechatroniczne IPOMR-1-SMA NIN|N|T| 30 15 0 | 15| 0 | 20 2|1 15 15 20| 2| E
28 | Podstawy konstrukcji maszyn IPOMR-1-PKM NIN[NIT 60 3030 0 0 45 4 2 30| 30 451 4 | E
29 | Podstawy elektroniki IPOMR-1-PELN NIN[N|T 60 30| 0 |30 0 45 4 | 2 30 30 45 4 | E
30 | Podstawy modelowania systemow mechatronicznych IPOMR-1-PMSM NIN[N|N 15 15( 0 | 0| 0 10 1 15 10| 1 |ZO
31| Podstawy mechatroniki IPOMR-1-PM NIN[N|IT 60 30| 0 |30 0 45 4 2 30 30 45| 4 | E
32 |Metrologia i systemy pomiarowe 1 IPOMR-1-MiSP1 NIN[N|T| 45 30| 0|15 0| 35 3 1 30 15 35| 3 | ZO|
33 |Metrologia i systemy pomiarowe 2 IPOMR-1-MiSP2 NIN|N|T 30 15 0 (15| 0@ 20 2 1 15 15 20| 2 'E
34 | Techniki wytwarzania 1 IPOMR-1-TW1 NIN|N|T 60 04515 | @ 45 4 1 45 | 15 45| 4 | E
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46 | Podstawy projektowania uktadéw mechatronicznych IPOMR-1-MUP NIN|N|T 30 03] 0 0 20 2 2 30 20| 2 |ZO
47 |Dynamika maszyn IPOMR-1-DM NIN|N|T| 30 15(16| 0|0 20} 2|1 15| 15 201 2|20
48 |PWK1 * IPOMR-1-PWK1 TIN|N|T 30 0]30]0 o] 20 2 1 30 20| 2 (2O
49 [PWK2 * IPOMR-1-PWK2 TIN[N|T] 30 15| 16| 0 | 0| 20 211 15| 15 20| 2 [zO
50 |Seminarium dyplomowe 1 IPOMR-1-8D1 NIN|N|N] 15 0|15 0| 0] 10 1 15 10 1 |20
51 |Seminarium dyplomowe 2 IPOMR-1-5D2 NIN|N[N 30 03| 0 (o] 20 2 30 20 | 2 |ZO|
52 |Fakultet jgzyka obcego PWSZ-1-FJO T|T|N|N] S0 O|lo| o0 60| O 30 20 Z 30 20 Zi 30 20 Z
53 |Przedmiot ogdlnouczelniany do wyboru PWSZ-1-OU T 15 15[ 0| 0| 0 0 1 15 1.
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1 |CAD w optymalizacji konstrukcji mechatronicznych IPOMR-1-CWM-NKTwm TININ|T 30 15] 0 |15] 0 20 2 1 15 15 20| 2 |28
2 |Robotyzacja IPOMR-1-ROB-NKTwm TIN|N|T 30 18] 0 15| 0 20 2 1 15 15 20| 2 | E
3 |Szybkie prototypowanie ukiadéw mechatronicznych IPOMR-1-SPUM-NKTwm TIN|IN|T 45 15| 0 |30 | O 35 3 2 15 30 35| 3 |Z0
4 |Badania do$wiadczalne urzgdzen mechatronicznych IPOMR-1-BDUM-NKTwm T|N|N|N 15 151 0 0|0 10 1 0 156 10| 1 |ZO
5 |Wibroakustyka urzadzern mechatronicznych IPOMR-1-WUM-NKTwm T{N|N|N 15 15| 0 o0 10 1 0 15 10| 1 |20
6 |Systemy CAM z elementami programowania CNC IPOMR-1-SCPR-NKTwm TININ|T 45 15| 0 | 30| 0O 35 B 2 15 30 35| 3 |Z0
7 |Systemy wizyjne, rozpoznawanie obrazdw IPOMR-1-SWRO-NKTwm TIN|N|T 45 15| 0 | 30| O 35 3 2 15 30 35 Z0
8 |Projekt przejsciowy IPOMR-1-PP-NKTwm TIN|N|T 30 0|30 0 20 2 2 30 20| 2 |ZO
9 |Nowe technologie IPOMR-1-NT-NKTwm TIN|N|T 60 30|15 (15| 0 45 4 2 3015|158 4514 |E
10 [Mikrokontralery | sterowanie cyfrowe IPOMR-1-MKiSC-NKTwm TIN|N|T 30 15|16 0| 0| 20 2 1 15|15 20| 2 |ZO
Zasilanie i zabezpieczanie urzadzen mechatronicznych / IPOMR-1-ZIZUM-NKTwm /
1 i TIN|N
! Modelowanie i wizualizacia proceséw technologicznych IPOMR-1-MWPT-NKTwim T 45 e R % B £ 15 0 5|8 g
Diagnostyka urzadzenelektrycznych w mechatronice / IPOMR-1-DUEWM-NKTwm /
12 B i 3 TIN[N|T 3 2 5 30
Urzadzenia elektrvczne w mechatronice IPOMR-1-UEwM-NKTwm 45 5] 0800 35 i Bo |81
Sterowniki PLC / IPOMR-1-8PLC-NKTwm /
13 N 35 3 2
Zasiosowanie sterownikow PLC IPOMR-1-ZSPLC-NKTwi WTL = (% o]0 @ B = b
14 | Przedmict zawodowy w jezyku angielskim 1 *** IPOMR-1-PzJA1-NKTwm T|TIN|T] 30 0|3 |0o|0]|]20] 2] 2 30 200 2|20
15 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 2 *™ IPOMR-1-PzJA2-NKTwm T|T|N|T| 30 0|3 ]| 0| 0| 20 2 | 2 30 20 | 2 [ZO)
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RAZEM PRZEDMIOTY SCIEZKI DYPLOMOWANIA gap (18811201226} o | sen | 55 (23| 0L 010 o) g oo 8l 0 10 g g|ofof0lolofs]ofaflol @bl ol alololalislioel o { 4s|+a]of45le0l45) o [4o5]0] ¢ [Z21251T5] ¢ [1a5]4a] 4
540 o] 0 0 0 195 150 195
: z 885 [ 1035| 780 140 ‘ 285‘ 60 160 | 255 | 120 105|150 | 120 150 | 120| 120 150| 30 (185 105/ 120|120 75|758| 75
POLNE | IEZKI DYPLOMOWANIA 366 0 |32 265( 30| 4 2401 275
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOI 5C OMOWAN 0 2700 960] 2090 l 21 l 133 A6 Q | 320| 30[ 3 ]—%‘—{ | 5] 31 | & 375 1EO| [ | I—‘W‘—I 4 | I 30 345 ‘IEOI 250| 30| 3 I—,%‘—’ 240 240| 30‘ 3 295 160| 4UEI 3011 |
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE ] * Przedmiet wyhieralny kierunku ustalany corocznie przez Senat Uczelni
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBGRU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 9
MINIMUN 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 133 ** Praklyki - Istnigje mozliwosc odbycia praktyk dualnych wg Leszezyfiskiego Modelu Praktyk Dulanych w ilosci 1820h
MINIMUM 8@ PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKEADOWCA 134 (sem.3 - 300h.sem.4 - 460h, sem.5 = 300h, sem.B- 460h, sem.7 - 300h); za kazdy semestr student otrzymuje 7 pkt ECTS (razem 35 pkt. ECTS);
960 GODZIN PRAKTYKI, 35 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WLASNA 77 praktyki dualne kenczq sig egzaminem
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWAMIA 240 GODZIN, 8 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30} 26
*** Przedmiot prowadzony w jezyku obcym ustalany corocznie przez Senat Uczeln
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1 |Komunikacja w sieciach teleinformatycznych IPOMR-1-KwST-MwIE TIN|NIT 75 30| 0 [45] 0 55 5| 3 30 45 55| 5] E
2 |Podstawy optoelektroniki IPOMR-1-POP-MwIE TIN|N|T 30 15| 0|15 0 20 2 1 15 15 20| 2 |ZO
3 |Metody polowe w projektowaniu mikronapeddéw IPOMR-1-MPwWPM-Mw|E TIN|N|T 30 15| 0 | 15| O 20 2 1 15 15 20(2|E
4 | Transmisja w systemach mechatronicznych IPOMR-1-TwSM-MwlE TIN|N|T 30 15| 0 |15 0| 20 2 1 15 15 20| 2 |20
5 |Przemyslowe systemy wizyjne IPOMR-1-PSW-MwIE TIN|N|T|] 30 15| 0 |15 0| 20 211 15 15 2012 )E
6 |Sterowanie i programowanie robotéw IPOMR-1-SiPR-MwIE TIN|N|N| 15 15/ 0| 0| 0] 10 110 18 10] 1|20
il i i Sl IPOMR-1-MUSWSMMwIE [ T|N|N[N| 15 [15( o | ofo| 0] 1] 15 10| 1 ]zo0
mechatronicznych
8 |Projekt przejsciowy IPOMRI-1-PP-MwIE TIN|N|T| 45 0|45 0| 0| 38 3] 3 45 35| 3 |ZO
9 |Komputerowe wspomaganie w mechatronice IPOMR-1-KwiM-MwIE T|N[N|T|] 30 15| 15| 0 0| 20 2 1 15| 15 20 | 2 |20
10 |Maszyny i naped elektryczny IPOMR-1-MiNE-MwIE TI(N|N|T| 30 15| 0 | 15| 0 | 20 20l 15 15 20| 2 |ZO
11 |Automaiyka napgdu elektrycznego IPOMR-1-ANE-MwIE TIN|N|T| 45 15| 15| 15| 0| 35 3|2 15| 15|15 35 | 8 |ZO|
Zasilanie | zabezpleczanie urzadzen mechatronicznych / IPOMR-1-ZIZUM-MwIE /
2 T 30| 0 35 3 2
A Modelowanie | wizualizacia proceséw technologicznych IPOMR-1-MWPT-MwIE NN & 1510 to a0 85 [l
Diagnostyka urzadzefelektrycznych w mechatronice / IPOMR-1-DUEWM-MwIE /
TIN|N
i Urzadzenia elekiryczne w mechatronice IPOMR-1-UEwh-MwIE 1 30 |loe (= o 2 2 1 = 18 20 (28
14 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 1 *** IPOMR-1-PzJA1-MwIE T|T|N|T] 30 03| 0| 0| 20 2 |2 30 20| 2 |Z0
15 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 2 *** IPOMR-1-PzJA2-MwIE T|T|N|T| 30 0|30 0| 0| 20 o 30 20| 2 |ZO
16 [Mikrokentrolery i sterowanie cyfrowe w instalacjach elektrycznych IPOMR-1-MKISC-MwIE TIN[N|T 30 151156 | 0 | O 20 z 1 15:[ 15 20 | 2 |ZO|
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SPEENIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN § ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALAGE KOMPETENCJE JEZYKOWE 9 * Przedmial wybieralny kierunku ustalany corocznie przez Senal Uczelni
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE F)
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 132 ** Praktyki - Istnieje mozliwoscé odbycia praktyk dualnych wg Leszczyriskiego Medelu Praktyk Dulanych w lloécl 18200
MINIMUM 8 PKT ECTS KCMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKEADOWCA 134 (sem.d - 300h sem.4 - 460h, sem 5 - 300h, sem.B8- 460h, sem.7 - 300h); za kazdy semestr student atrzymuje 7 pkt ECTS (razem 35 pkt. ECTS),
960 GODZIN PRAKTYKI, 35 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WLASNA 77 praktyki dualne koriczg sig egzaminem =
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 240 GODZIN, 8 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) | 2 JH
*** Przedmiot prowadzony w jezyku abeym ustalany coracznie przez Senat Uczelni

Paristwowa Wyzszo Szkoto Zowodowu
im. Jana Amosa Komeriskiego
64-100 Leszno, ul. Mickiewicza 5
SAMORZAD STUDENCKI
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